14MT SEPETLI PLATFORMLU ARAC SISTEMI
TEKNIK SARTNAMES]

1. KONU VE KAPSAM

Kayseri Biiytiksehir Belediyesi Sinyalizasyon faaliyetlerinde kullanilmak {izere temin edilecek 14 mt

sepetli platformlu aracin bir biitiin olarak temin edilmesini kapsamaktadir.

2. TALEP EDILEN MALZEMELER

Talep edilen malzemelerin &zellikleri, tammlari, boyutlar1 ve siparis miktarlar1 asagidaki listede

belirtilmigtir.

Malzeme Cinsi

Toplam Siparis Miktar:

14 mt platform yiikseklikli sepetli arag

1 adet

3. URUNLERIN OZ_ELLiKLERi
3.1. Arag Teknik Ozellikleri

EURO 6D Motor 6 ileri Sanziman

25.000 km bakim aralig:

2 y1l smirsiz km garantisi

En fazla 3500 kg kantar gegisi
Faydal1 Sase boyu 3500 - 4200 mm

Arag toplamda 6 teker olacaktr.
ABS —EBD - ESP - ASR

En az 70 1t yakit deposu

2300 cc’ye kadar ve 150 -160 Hp giiciinde olacaktir.

Arag sasesi tek parca ¢elikten imal edilmis olacaktir.

Stirticti hava yastig1 ve yokus kalkis destek sistemi.

3.2. SEPETLI PLATFORM TEKNIK OZELLIKLER]

LMakinenin Ozet Teknik Ozellikleri

* Yiiksek mukavemetli ithal ¢elikten imal
edilmis bomlar. ‘

* Oransal kumanda sistemi.

* Caligma saati

* Hata gGsterme ekrani

* Hidrolik devrelerde emniyet kilitleri.

* Otomatik sepet dengeleme sistemi

* [zolasyonlu polyester / fiberglas sepet.

Caligma Yiiksekligi (m) 14

Yanal Ilerleme (m) 7

Kule Dénme Agisi (%) 270 (£135)
Sepet Kapasitesi (kg) 200
Kumanda Sistemi Oransal
Yag Tanki: (Lt) 60

Ayak Sayisi 4

Genel Ozellikler

* Ayr1 ayrt ya da aym anda kontrol
edilebilen denge ayaklar1

* Her arazi konumuna uygun mafsalli ayak
pabuglar1.

* Aracin motorunu sepetten durdurma ve
calistirma sistemi. (ara¢ destekliyorsa)
 Izin verilen tiim yiik ve konumlarda

giivenli dengeli ve mukavim tasarm..
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* Sepete yerden binme imkana.

* Sepette aydinlatma projektorii.

* Sepetten ve yerden kontrol (toplam 2
kontrol paneli)

* Kumanda panolarinda acil durdurma
butonulari.

* Kulede yanar donerli tepe lambasi.

* Ayaklarda borusuz direk baglantiyla tam
guvenli kilitleme sistemi.

* Acil durumlar i¢in el pompasi.

* Hidrolik sistemde R2A kalitesinde hortum
ve borular

* Hidrolik sistemde en iyi filtrasyon icin
emis ve doniis filtresi.

* Ara¢ kabininde pompayr devreye alma
sistemi.

* Ayaklar1 agmadan bomlar:
emniyet sistemi.

* Bomlar1 oturtmadan ayaklari toplamaya
izin vermeyen emniyet sistemi.

* Epoxi astar {izerine 2 kat akrilik boya

* Sepette emniyet kilidi takilmas1 i¢in 2 adet
mapa

* Sepet caligirken sesli alarm

* Aracin tagima kapasitesine uygun ebatlarda
takim dolaplar1

* Pompa devreye alindiginda ayak baslarinda
ve sepet altinda yanip sénen uyari 1s1klar1.

* Hidrolik yag seviye ve sicaklik gdstergeli
rezervuar

* Bomun iginden gegen kablo ve hortum
tesisati

agmayan

3.2.1. SASE

3.2.1.1.  Ust yapu sasisi tagtyici aractan sokiilebilir nitelikte olacaktir.
3.2.1.2.  Sasien az St-52.3 sac malzemeden imal edilecektir.
3.2.1.3.

vasttasi ile baglanacaktir.
3.2.14.
3.2.2. ISTINAT AYAKLARI

32201
ayagma sahip olacaktr.

5222,

Tastyic1 sasi arag sasisine Baglant1 plakalar1 ve baglant: kulaklar1 ya da firketeler

Firkete kullanilmas1 durumunda kontra somun kullanilacaktir.

Hidrolik platform ¢alisma aninda statik ve dinamik dengesini saglayan dort adet istinat

On ve arka ayaklar “A” tipi acili basar seklinde hareket edecektir.

3.2.2.3.  Ayaklar basildiginda ayak agikligi, sepetin tiim ¢alisma alani igerisinde dengeli ve
giivenli bir sekilde hareket edebilmesi igin yeterli mesafede olacaktur. Ayak aciklig1 aym
zamanda tasiyic1 arag sasisine binecek yiikii minimize edecek sekilde ayarlanacaktir. Talep
edilmesi halinde ilgili denge hesab ibraz edilecektir.

3.2.2.4.  Ayaklarm uglarmnda kiiresel yuvali pabuglar bulunacaktir ve cesitli arazi kosullarina
uygun olacaktir,

3.2.2.5. Ayak kumandalarmmn bulundugu kisimda aracin dengesini gésteren bir terazi
gostergesi ve kullanicinin anlayabilecegi sekilde basilmis kumanda yonlerini gosteren
etiketler olacaktir.

3.2.2.6.  Dikey ayak pistonlar: face tipi olup iizerlerinde kilit valfleri bulunacaktir.
3.2.2.7.  Enaz yardime1 sasi malzeme kalitesi ve kalnlhigi kullamlacaktr,
3.2.2.8.  Denge ayaklarmn tizerinde uyar1 lambalar1 olacak, pompa devreye girdiginde bu

lambalar yanacaktir.

3.2.2.9. Istinat ayaklarmm yere temas ettigini kontrol eden sensérler her ayaga monte
edilecektir.
3.2.3. KULE
3.23.1.  Hidrolik platformda bomlar1 ve iist yapiyr tasiyan kule en az St-52.3 malzeme

kalitesinde sactan imal edilmis olacaktir.
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3.2.3.2.  Kule st yap1 sasisine gember disli vasitasi ile baglanacaktir. Digliler 1s1l islem gormiis
ve ilgili yiiklere mukavim malzemeden imal edilecektir. Kule déniisii i¢in hidrolik motor
disliye pinyon digli vasitasiyla baglanacak, disliler arasmda bosluk ve kasinti
olmayacaktir.

3.2.3.3.  Kule kendi ekseninde 270 (+135) derece donme yetenegine sahip olacaktir.

3.2.3.4.  Hidrolik platformun kumanda edilebilmesini saglayan valfler kule yanagma monteli
olacak, ayrica ana kumanda blogunu dis ortam sartlarma kars: koruyan bir muhafaza
kapagma sahip olacaktur.

3.2.3.5.  Kule igerisinden gecen hortum ve kablolarin zarar grmesini engellemek amaci ile
kulenin sonsuz doniisii elektrikli sensérler kullanilarak smirlandirilacaktir

3.2.3.6. Kule iizerinde 1 adet doner sinyal olacaktir.
3.2.4. BOMLAR
3.2.4.1. Caligma yiiksekligi 14 metre olacaktr.
3.2.4.2.  Sepet tabanmnn yerden yiiksekligi 12 metre olacaktir.

3.2.43. Bomlar akma mukavemeti en az 690 Mpa olan sacdan imal edielcektir. (STRENX MC
700 ya da muadili)

3.2.4.4. Bom grubu 1 anabom 1 teleskobik bom olmak {izere 2 bomdan olusacaktir.

3.2.4.5. Sepete gidecek tiim kablo ve hortumlar bomlarin igerisinden tasmacak, bomun dis
etkilere temas etmesi durumunda hidrolik/elektrik sisteme zarar gelmesinin Oniine
gegilecektir. Bom igerisinden taginan kablo ve hortumlar, ariza durumunda miidahale
etmeye uygun bir sistem ile tasinacaktir.

3.2.4.6. Bomlarm teleskobik hareketi teleskobik bom pistonu vasitasi ile yapilacak bu pistonun
boru tarafi anaboma, mil tarafi teleskopik bom a monte edilecektir.

3.247. Bomlarmn birbiri igerisine yataklanmasi kestamit (cast polyamid) plakalarla
saglanacaktir. Kestamit plakalar gsmmeli civatalarla baglanacaktir. Kestamit P1000 kalite
malzeme olacaktir

3.2.4.8. Yanal ilerleme 7 metre olacaktir.
3.2.5. CALISMA SEPETI
3.2.5.1.  Sepet iki kisinin rahat ¢aligmasina olanak saglayacak Slgiilerde olacaktir.

3.2.5.2.  Sepet giris ¢ikisi en az 1 adet kapi vasitasiyla gergeklesecektir. Sepete binis kolayligi
icin sepet ile karesor arasinda basamak olacaktir.

3.2.5.3.  Sepet elektrik izolasyonlu polyester/fiberglass malzemeden imal edilecektir.

3.2.5.4. Sepet 70000V ‘a kadar izoleli olacaktir. Sepet ile sepet sasisi arasmda elektrik
izolasyonlu kestamit malzemeli izolatorler kullanilacaktir. Tlgili sepet elektrik izolasyon
raporu bagimsiz test kurulusu tarafindan alinip ibraz edilecektir

3.2.5.5.  Sepet son teleskobik boma sepet sasisi ve sepet denge pistonu ile baglanacaktir.

3.2.5.6.  Sepet yere olan paralelligini kapali devre hidrolik sistem ile hidromekanik olarak
koruyacaktir.

3.2.5.7. Calisma sepeti lizerinde dis etkenlere kargi muhafazali kumanda panosu bulunacaktr.

3.2.5.8.  Sepette aydinlatma amacgh, mafsalli halojen ya da LED’li projektdr bulunacak bu
projektor enerjisini arag akiisiinden alacaktir.

3.2.5.9. Sepet tagima kapasitesi platformun calisabildigi tiim smirlar igerisinde 200 kg
olacaktr.

3.2.5.10. Sepetin altinda uyar1 1giklar1 olacaktir.



3.2.5.11. Sepetin paralelligi bozuldugunda kule yanaginda bulunan elektrikli butonlar
yardimiyla ayar yapilabilecektir.

3.2.5.12. Sepet iginde ¢alisan personelin emniyet kemerini takabilmesi i¢in 2 adet emniyet
kemeri baglant: aparati olacaktir.

3.2.6. KAROSER

3.2.6.1.  Saseye ortii olusturmak amaciyla sase lizeri, ara¢ genisliginde, dekoratif baskili
(baklava desenli) Celik sacla ya da aliminyum sacla kaplanacaktir. Kullanlacak kaplama
malzemesi ve yan koruma saclarina aracin tagima kapasitesine gére kararlastirilacaktrr.

3.2.6.2.  Aracin uygun yerinde 2 adet ckipman dolab1 olacaktir. Ekipman dolabinin ebat1 ve
yeri segilecek tastyici aracin tasima kapasitesine gore ayarlanacaktir.

3.2.6.3. Arag iizerine ¢ikmak ig¢in karoser iizerinde kullamlmadigi zaman toplanabilen
merdiven olacaktr.

3.2.6.4.  Arka lastiklere camurluk monte edilecektir.

3.2.6.5. Karoser kenarlar1 ara¢ trafik nizamnamelerine uygun uyari 1siklar1 ve isaretlerle
donatilacaktir.

3.2.7. HIDROLIK DONANIM

3.2.7.1.  Hidrolik sistemde pistonlarin tahriki icin gerekli yagi depolayan bir tank mevcut
olacaktir. Tank Kkapasitesi pistonlardaki toplam yag kapasitesine yetecek sekilde
ayarlanacaktir. Hidrolik yag tank1 monte edilmeden dnce sizdirmazlik icin basimng altinda
test edilecektir.

3.2.7.2.  Tankm lizerinde seviye gostergesi, sicaklik gostergesi, tank kapagi, i¢inde ise filtreler
meveut olacaktir. Tankin alt kisminda pompa emis hortumuna kiiresel vana monte edilmis
olacaktir.

3.2.7.3. Hidrolik sistem, giictinii bir adet pompa ile saglayacaktir. Pompa, tahrikini arag
sanzimanina monte edilmis yavru sanziman Power Take-Off (PTO) ile aragtan alacak,
pompanin devreye alma islemi arag kabini i¢indeki kumanda butonu ile saglanacaktir.

3.2.7.4. Pompa kapasitesi, tagtyici arag motor rolanti devri, tork degeri, PTO ¢evirim kat sayisi
dogrultusunda hesaplanacak ve makinenin uygun hizlarda ¢alismast iin yeterli olacaktir.
Bu hesaplama raporu, talep edilmesi durumunda ibraz edilecektir

3.2.7.5. Hidrolik hortumlar yiiksek ¢alisma basincina dayamkl ¢ift kat tel orgiilii R2AT
kalitede olacaktir. Hortum baglant: rekorlar1 pres baskil tip olacaktir. Hortumlar hortum
tagima sistemleri ile sepete tasmacaktir.

3.2.7.6.  Hidrolik hat borulari gelik gekme fosfatlanmug boru ile yapilacaktir ve minimum ST37
kalitesinde olacaktir. baglantilarda yiiksiiklii rakorlar kullamlacak, kaynakli birlestirme
yapilmayacaktir.

3.277. Hidrolik devrede meydana gelebilecek asirt basing artiglarna karsi cartrige tipi
emniyet valfi kullanilacaktir.

3.2.7.8. Tim pistonlarda hortum patlamalarinda emniyet saglayan pilot kontrollii yiik tutma
(overcenter) valfleri kullamilacaktir. Ayak pistonlarinda piston milinin asag1 diismesini
engelleyen ve yiikii tutmaya yarayan kilit valfleri kullanilacaktir.

3.2.7.9.  Herhangi bir ariza aninda bomlarin ve ayaklarm toplanabilmesini saglayan mekanik
kollu bir el pompas1 uygun bir yere monte edilmis olacaktir.
3.2.7.10.  Alt grup ile tst grup hidrolik sistem 3 yollu vana ile ayristrilacaktir,
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3.2.7.11. Makine hidrolik kumandasi elektromekanik giris oransal kumanda valfi ile
saglanacaktir. Kullanilacak selenoid valflerin gerilimi arag elektrik sistemi voltaji ile
uyumlu olacaktir. (12V ya da 24V)

3.2.7.12. Basingh yagmn kumanda edilecegi kumanda valfleri Avrupa ya da Tiirk menseyli
olacaktir.

3.2.7.13. Sistemde agikta bulunan ve kritik pozisyondaki hortumlar plastik spiraller ile sarilacak
ve dig etkilerden korunakli hale getirilecektir. Hortum gegislerinde keskin kenar
olmamasina dikkat edilecektir.

3.2.8. DIGER EKiPMANLAR
PiSTONLAR

3.2.8.1. Hidrolik platformun fonksiyonlarim saglayan pistonlar ¢ift etkili olacak ve hesaplar
sonucu sistemi pompa g¢alisma basincinda giivenle ¢alistirabilecek olgiilerde olacaktir.
Talep edilmesi halinde pompa gii¢ ve hiz hesaplari ibraz edilecektir.

3.2.8.2.  Hidrolik piston borular1 St-52.3 malzeme ¢elik cekme borudan honlanmis olarak imal
edilmis, H8 tolerans seviyesinde ve dikissiz olacaktir. Borularda herhangi bir ¢izik, darbe
olmayacaktir.

3.2.8.3.  Piston milleri krom kaplanmis olacaktir. Kromaj seviyesi en az 25 mikron olacaktir.

3.2.8.4. Pistonlarda sizdirmazlik elemani olarak kompakt kegeler ve 6zel alasimli nutring
kegeler kullanilacaktir. Piston elemanlarindaki kege yuvalari isleme toleransma uygun
olacaktir.

3.2.8.5. Imalatg1 firma pistonlar1 kendi tesisinde imal edecek ve piston sizdirmazlik ve
mukavemet kontrollerini en az 250 bar basing altinda test edecektir.

3.2.8.6.  Piston girislerinde hortum kullanilmayacaktir.
MIL VE YATAKLAR

3.2.8.7. Tum mafsalli yataklamalarda bronz yatak malzemesi kullanilacaktir. Bu yatak celik
yataga siki gecirilip setskurlarla sabitlenecektir.

3.2.8.8. Bronz yataklamalarda yag kanallar1 mevcut olup, yaglama i¢in gresorlik yuvalari
bulunacaktir. Miller Ck45 malzemeden uygun Slgiilerde imal edilmis olacaktr.

3.2.8.9. Doner mafsalli yataklamalarda kullanilan miller sabit olacak ve mapalar ile hareket
etmesi engellenecek.

3.2.9. HIDROLIK, ELEKTRIK VE EMNIYET SISTEMLERI
KUMANDA SISTEMi

3.2.9.1. Hidrolik platform kumanda sistemi oransal yonlendirmeli olacaktir.
3.2.9.2. Platform hem kule, hem de sepet {izerinde bulunan kumanda panosundan kumanda
edilebilecektir. (toplam 2 kumanda panosu)

3.2.9.3.  Her iki kumanda panosunda da asagidaki hareketler ve 6zellikle olacaktir.
- Anabom Kaldirma
- Teleskobik bom uzatma
- Kule dondiirme
- Oransal Joystick
- Acil Durdurma
3.2.9.4. Sepet kumandasinda ek olarak asagidaki hareketler olacaktar.
- Ara¢ durdurma ve ¢alistirma ( Arag destekliyorsa)
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3.29.5. Kumanda panolarmda DEADMAN sistemi olacaktir. Sepetin hareketi en az iki
buton/joystick in ayni anda kullanilmas: ile saglanacak, kaza ile bir butona/joystick’e
temas edildiginde makinenin istemsiz olarak hareket etmesinin 6niine gegilecektir.

3.2.10. ELEKTRIK SISTEMi

3.2.10.1. Kullamlan elektrik ekipmanlar1 ara¢ akiisii gerilimine uygun olacaktir, (12V ya da
24V)

3.2.10.2. Tum elektrik kablolar1 dis etkenlerden spiral kablo koruyucular: ile korunmali olacak
ve kablolar, sasi ve bom iizerinde uygun yerlere kablo baglari ve/veya kroseler ile
baglanacaktir. Eklem bélgelerinde kablolara yeterli miktarda pay birakilarak kirilmalar1 ve
deforme olmalar1 dnlenecektir.

3.2.10.3. Arac trafik nizamnamelerine uygun uyari igiklary, sinyal ve aydinlatmalara sahip
olacaktr.

3.2.10.4. Ara¢ motoru, sepetten calistirilip durdurulabilecektir (arag bu &zellik igin uyumlu
ise)..

3.2.10.5. Hidrolik Platformun galismasi esnasinda yanan, sepetin alt kismmnda uyar1 ikaz
lambasi ve kulede 1 (bir) adet doner ikaz lambalar1 olacaktir.

3.2.10.6. Sepet ve kule kumandalarinda acil durdurma butonlar1 olacaktir.
3.2.10.7. Sepet altinda ve Dikey ayaklarda sar1 flasérler bulunacaktur.

3.2.10.8. Hidrolik platformun kontrolii yazilimli/kartli sistem vasitasiyla gergeklestirilecektir.
Makine yazilmi ile hareketlerin azami hizlar1 kalibre edilecektir. Platformun yaptig:
hareketlerde rampalama sistemi olacaktur..

baglanildiginda uzaktan erisim ile belirli ariza tespitleri ve kalibrasyon yapilabilecektir.

3.2.10.10. Makinenin kontrol panosunda hata gdsterge ekran1 bulunacak, bu ekranda makinenin
calima saati, caliyma uygunluk durumu, ayaklarn ag¢iklik durumu ve hata kodlari
gosterilecektir. Hata kodlari ile ilgili bir liste ayrica ibraz edilecektir.

3.2.10.11. Acil Durumlarda Kule yanaginda, Kapak I¢inde Sepetteki Kumanday: Kule
Kumandaya Alma Butonu Olacaktir.

3.2.10.12. Kullamilan tiim elektrik ekipmanlar1 uygun standartta olacaktir. Talep edilmesi halinde
elektrik/elektronik ekipman sertifikalar1 ibraz edilecektir.

3.2.11. EMNIYET SIiSTEMi

3.2.11.1. Ayaklar agilmadan bomlarin agilmasimi engelleyen ve bom grubu agikken ayaklarm
toplanmasini engelleyen emniyet sistemi bulunacaktir.

3.2.11.2. Agir1 basing artiglarina karsi emniyet valfi konulacaktir.
3.2.11.3. Kumanda panolarinda acil durumlar i¢in acil durdurma butonu olacaktir.

3.2.11.4. Sistem ¢aligma diyagrami asagidaki sekilde olacaktir;
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3.2.12. DIGER HUSUSLAR
BOYA

3.2.13. Gerekli olan tiim kisimlar 6nce kumlanarak temizlenecek daha sonra Epoxi astar iizerine 2 kat
akrilik boya ile boyanacaktir

3.2.14.Kumlama firma biinyesinde yapilacaktr.
3.2.15. Bomlar ve kule Beyaz (RAL9003), Sasi grubu Gri(RAL7011) renk olacaktir
TESLIMAT ve EGITIM

3.2.16. Yiiklenici tist yapili araci bu is i¢in hazirlanmis teknik sartnamedeki tiim gereklilikleri
saglayacak sekilde en ge¢ 60 takvim giinii i¢erisinde idareye teslim edecektir.

3.2.17. Araglar, aksi belirtilmedigi takdirde iiretici firma Tesislerinde gerekli gériilen kalite kontrol
ve teselliim iglemleri yapilarak teslim edilecektir.
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3.2.18.Platformu kullanacak operatdrlere karsilikli uygun goriilen bir tarihte 1 (bir) giin siireyle
Pratik ve Teorik egitim verilecektir.

3.2.19. Tastyict aracin dingil mesafesi karayollar1 yasalarmm disinda kaldiginda sase uzatimi ve
TSE nin doniis test bedelleri, sasi tadilat ve ara¢ uygunluk bedelleri yiikleniciye aittir.

PROJE

3.2.20.Imalat1 ve montaji yapilan hidrolik platformlu aracin ruhsat islemleri i¢in gereken onaylanmis
projeleri yiiklenici tarafindan verilecektir.

GARANTI

3.2.21.1malat esnasinda {igiineti parti kalite kontrol uygulamalarmin talep edilmesi durumunda
gerekli koordinasyon saglanacak ve imalat alan1 uygun hale getirilecektir,

3.2.22.Hidrolik platformlu ara¢ en az 2 yil siireyle imalat ve malzeme hatalarina kars: garantili
olacaktir. Hidrolik ve elektrik/elektronik malzemelerde malzeme tedarikgisinin garanti sartlar
aynen uygulanacaktir.

3.2.23. Hidrolik platform i¢in bakim/onarim stzlesmesi yiiklenici tarafindan tist yap: iireticisi ile
ayrica yapilacak olup idare yiiklenici garanti siirecini isletecektir.

3.2.24. Firma kullanilan malzemelerin temini igin 10 y1l siireyle temin garantisi verecektir.

3.2.25. Ariza durumunda firmadan servis istenecek ve servis elemanlar1 en kisa siire iginde arizaya
miidahale edecektir.

3.2.26. Hidrolik platform ile birlikte kullanim el kitabi ve yedek parca katalogu verilecektir.

M. RILE T
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